Indexat la:
15/01

| Fisa suspiciunii de plagiat / Sheet of plagiarism’s suspicion

Opera suspicionata (OS) Opera autentica (OA)

Suspicious work Authentic work

OS | Stanciu, A., Prodan, L., ,Indicatori pentru caracterizarea fiabilitati si disponbilitatii”, An.
Univ.”Aurel Vlaicu” Arad, Fasc. Electrotehnica, Electronica, Automatizari, p.289-298, 2000.

OA | Petrakis, N.S., ,Cresterea fiabilitatii si disponibilitatii sistemelor de calcul prin eficientizarea auto-
controlului.” Teza de doctorat, Universitatea Tehnica din Timisoara, 1995.

Incidenta minima a suspiciunii / Minimum incidence of suspicion

p.289:11 — p.291:4 p.6:3 — p.7:27
p.291:5 — p.291:10 p.7:33 — p.7:39
p.291:11 — p.291:15 p.8:4 —p.8:8
p.291:16 — p.291:21 p.10 — p.10:6
p.291:22 — p.291:25 p.13:4 —p.13:8
p.291:25 — p.291:27 p.13:17 —p.13:19
p.291:27 — p.292:1 p.13:20 — p.13:25

Fisa intocmita pentru includerea suspiciunii in Indexul Operelor Plagiate in Romania de la

www.plagiate.ro




* T L P L
A e .
) 7 ;
s ¥ k
. . -~ = G
> et s
‘ = i
& = s
-~ 3
- +
o . S ARELTNY N p P

UNIVERSITATII "AUREL VLAICU” DIN ARAD

SERIA
ELECTRICA

FASCICOLA:
ELECTROTEHNICA, ELECTRONICA, AUTOMATIZARI

2000



COLEGIUL DE REDACTIE

Prof.univ.dr. Lizica Mihut
Conf.dr.ing. Petre Popa

Prof.dr.ing. Michaela Dina Stanescu
Conf.dring. Liviu Sevastian Bocii

COLEGIUL DE REDACTIE AL SERIEI

Conf. dr. ing. Valerian Hesca

Sef lucrari drd. ing. Valentina Bélas
Sef lucréri drd. ing. Marius Bélas
Sef lucrari drd. ing. Mihaela Popa

Seria: ELECTRICA

Fascicola: ELECTROTEHNICA, ELECTRONICA,
AUTOMATIZARI

ISSN 1582-3377
Adresa redactiei:

Universitatea ""Aurel Viaicu” din Arad
Catedra: Discipline Tehnice Generale
B-dul Revolutiei nr 81

RO - 2900 Arad - ROMANIA

Tel: + 40 - 57- 254190

Fax: + 40 — 57 — 280070

e. mail: rectorat.uav@inext.ro



CUPRINS

Anton C. E. . An Artificial intelligence Framework for Flexibie Manufaciuring System (FMS) Schedui-

G e e PP S
Anton C. E. . Trends and Developments in the Automation of Design and Manufacture of Teols for
MBLEE SEBMDIIGS. ...t ettt e 11
Argeganu V., Mocuta G. E., Atifoaiei V. : Refiable Multicast Protocol Design Choices......... ... 21
Bajan L., Vanci G. : Studiu! comutatiej tranzistoareior MOSFET de putere...............ccocve i, 27
Bajan L., Vanci G. - Mefode de mésirans & investigare utiizate in actionarite electrice cu conver-
toare tat/ce .................................................................................................................................... 31
Batas M. . Despre uneie reg{mun de frénare CONMrofatd @ vagoanBIor. ... ....cc.ccovoveovverceiieininn, 35
Balag M. : Profectarea controlereior fuzzy pe baza analizei cafitative............................ 45
Balag M., Balag V. . Auloaadaptara prin Critefitl S&-0P&.........cove o it v 51
Balag V. : Rolul de interfa(d Simbolicd al Senzomior TUZZY..........c..coovvcvovcncnicciniiniiecese e 55
Barbulescu E. . Le choix du referentiei u viuve dans les problemes de champ.... 63
Barbulescu E. ' Le mouvement dans la modelisation des actionneurs et des mac‘vnes elem

BIQUES. .....cocoeoeeec ettt et e bt a1 12ttt et e et bbb e 69
Buciu I, Gordan C. : Acoustic speech signal production by a 12-th order linear prediction.............. 73
Caruntu G. . Masurarea cuplului mecanic fa arborele motorului principal...............ccoocvveieiiin i 79
Caruntu G. : Utilizarea structunijor Mosfet ca Senzor ChIMICH . ... . .. cccccovceieaes e, 85
Cérstea D. P,, Cérstea I.T. : A Finite Element Technigue for HVOC Insulation Parameters Compu-
BBIOML. ...\ oo et ettt ettt h e ettt n s naa et S e R b et b bt nee e een 2]
Carstez 0.0 24rstea LT, | Modeling the Transient Regtmes in HOVG Cablea. oo 97
ChitaM.A. | Ene A, Savulescu C. : Considerations Concerning the Temperature Influence of a
Smart Sensor Using Eddy currents for Displacement Measurement ...............cccovvceevveeceereenen, 103
Constantinescu M. |, Samoilescu G., Sotir A. . Campui magnetic stationar creat de un circuit
BIECHIC GISPUS P8 CUPIA NAVEY...........c.oieiioieee ettt s 107
Diaconu 1., Bazdoaca N. : Applications of the Ceiluiar Automata Theory in Robatics Control....... 113
Draganescu Gh. E., Ivan C.: The Use Of Gabor Transform To Detect Weak Non-Periodicities From
ECG SIGNAIS........coo. oo e sttt 117

Enache S,, Viad I, Enache M. : Using Matiab for Simuiation of the Induction Motor Behaviour
Controlled by the Rotor Flux with the Implementation of an Inverter Voltage Souses .. ....123

Ene A, Chita M., Savulescu G.. Un program de aproximare bazat pe refele neuronale............... 127
Fetche V., Breaz R, Cloca L. : Axe humerice In regim de pozitionare - Modelare §i simufare partea |
= MOGBIAIE ... e et e 131

Breaz R, Fetche V., Cloca L. : Axe numerice in regim e pozitionare - Modelare §i simutare partea

Q-8 = SIMUIIE...........c.ovvveiv e et et et 135
Fader T., Stanciu A. : Combind multifunctionald cu comanda numenca §i 3 - § grade de

BDBITAIB. ..ottt st e s ettt 139
Gordan M. . Design of a temperature CONTONEr ClICUIL .................cccccooviiveriin s 145
Gordan C., Reiz R. : implementarea filtrelor numerice utiizand procesorui de semnae.............. 151
Gogea l., lacobescu F. . About Current Passing of the Supercenductive Current Limitator..........157
Gngorescu L. : Circuite de integrare de generafia a doua care utilizeazd comiiteraa curentu/ur 162
Grigorescu L. - Amplificatoare cu reactie de curent §i aplicafifle for....................ccc.ccovevvaverciin.. 166
lleand ., Joldeg R., Achim M :Considerafii privind folosirea refetelor neuronale asociative pentru
FOCUNOAGIBIOA TOMIBION. ...ttt sttt eee e e rt e et s e reese e 172
Hasia V. The Electrical Scheme for Testing the Asynoronous Motor with Energy Recovery... .. 178

Mihai C. I. : Un nou concept de prelucrare asistatd cu aplicafii in tehnica. ............c..ccoocvevvvcenn. 182



Mihai C. |. - Utlizarea fimbajului C++ la actionarea manuala s automata a motoarelor de ¢.c. in
BCHOBIINE OB BIOGIEE. 11y s st 8ot inens e e e G P AR SR SO S 186
Mocuta G. E., Argesanu V,, Atltoalel V. Median-Shift Sign Statistics for Consram Signal Detection
in !mpu Sive Norse Enwronment ...................................................................................................... 190
Muller V. . The Determination of the Parameters and the Calculation of the Eiectrodinamic Forces in
the Power Electric Traansformers in Short-Circuit Regimen. .. i — 196
Musguroi S. : Evaiuarea parametiior echivalenti ai infagurani statorice a ma§;n;ior asincione trfazate
cu roforul in colivie, de mica §i medie putere, in cazul alimentari acestora prin convertoare stalice de
ORI o oSS P S A B S G T S SRR 206
Musurol 8. Evaluarea paramettior echivaieni af 'nf"?w*rf: rGiorice a maginfior asincrone tifazate
cu rotorul in colivie de mica §i medie putere, in cazul alimentarii acestora prin convertoare statice de

ROBBHIE oo v i i T o e TR o B e s i S G A 0 212
Por*f-'anu MJ fmpfovod abr!f*y of Relay Contro ysfcms Using On-off Element with Combinad
F’os;t:ve and Negafive Hysteresis Characteristics.... T e SRR e o 218

Porteanu M. J. . Automatizari in centrale !ermue!e"*'?"e ce*?fru' ccnfrour emisiilor norive iii gtmos-

Y 222
Prodan L. ' Sisteme bfomsprrare cu doua NIveluni de autoreParars.. .................cccoovveeieeeeeees 228
Prodan L. . Mecanisme bioiogice adaptare TBIBEIORICA ... covmmessammanmpiaisass s 234
Prodan L., Stanciu A. . Comunizzéide date in standard NICAM................cooooeveiveeceesceneicies 240
Samoilescu G., Constantmescu A. Sofir A. : Conditii ce trebuie Indeplinite de mcfa.‘at.'u‘e 8l
echipamentele electrice navale pentru prevenirea pericolelor datorale campurur elechostate.... ... 246
Sotir A., Samoilescu G., Constantinescu M., Inceu V. . Concluziile analizei semnateion pertui-
batoare pe 0 nava maritima . ..252
Stanciu A. . Autocontroful r*a mqfoc de crnsrere a ﬁabmraf;f s/ msponrbmram sxqrpmnfor de ra!m | 257
Stanciu A. . Raid (leran! (2 mai MUlte ABfCHD. ..o it 273
Shanciu A, Morun C. . Matrice redundanta de canale independente — solutle de flablizare g siste-
BDBIOE 18 TIPS R A G DR SRS 281
Stanciu A., Prodan L. . Indicatort pentru caractenzarea fiabilitatii § disponibilitatii....................... 289
Stanciu A., Bursasiu C. : Dispozity de comanda pentre o ~nmhini multifunctionald actionata de
IBIOBIE BOB CUPBE sy - | 1 ot o st 35 oo onh o4 RS A A AP AP S5 P S 299
Stanciu A, lonA. Dacnet software pentru comamfa numerica a unei combine

muftifunctionale.. .. ... O 305
Tont D. : Sistem (g masurare numerica a unei depiasar folosing un fr':uctoa;r knfar. moaaf la unh
DBICUIBEON TBM ..o i secos it e et e et e e ees e e oveenas s eesaet st e e est o e amt s R mmman ns et enasanoe s omnaamssee sk seseme s eemsasansssnbe 3
Tont D., Hoble D. : Contorul cu muliiplcare digitaia de tfp BEPHA oo mmmsmmnamassssaisinsin 317
Tont D., Hoble D. : Ecuatiile de funcfionare ale sistemului electrovibrant in instalafiile de separare
BIOCHOMBONEIGE. ... covonoriiivmsssssassmsommransessassirsssnssensmmmnsepmssmanssssesyssassnsss s Th iy BhIBSGAAA RSB oo v s 323
Tont D. | Analiza divizcarelor universale in constructie modulard utiizénd feoria cuadripoliior.......329
Vanci G.. Bdjan L. . Asuma parametrior maginii cu reluctantd vanabila....................cccoee. 335
Vanci G., Bajan L. ' Consideratil asupra unghiuriior de avans 'a masina cu reluctanta varaoila .. 339
Varvara V The Non- Snu.so idal Regiing Created by a Concentiaied Non-Lingar Element.......... 343
Varvara V. - Method of Sizing the Absorbent FIlfers..... ... i AT
Vologencu C. q.fb!:o.eca de programe pentru retele neumraf ............................................. R 1

Volog.encu C.  Biviioteca de programe pentru simuiarea sistemelor de conducere a acionarikr


Marian
Rectangle

Marian
Line

Marian
Line


235

INDICATOR!I PENTRU CARACTERIZAREA
FIABILITATII SI DISPONIBILITATI!

Antonius STANCIU, Lucian PRODAN

RELIABILITY AND AVAILABILITY INDICATORS

In this article we try to make a distinction between terms often misused, |
regarding the réﬁab."ﬁty and availability in the computer industry. Due to
the fact that making reliable and fault tolerant systems is a big trend
today, and testing those systems is @ major field, we consider this article

to be helpful in understanding correctly the issues.

o

1 Clasificarea defectiunilor

Intr-un sistem exista trei categorii majore de surse de erori: a) greseli de proiectare,
b) defectiuni fizice si d) erori de interactiune ale operatorului uman (procedural
errors). Aceste surse de erori contribuie la cadderile sistemului. Pe de o parte,
greselile de proiectare apar atat in hardware, cat si in software. Acestea din urma
sunt predominante si se ‘elimina greu din sistem [TOY88]. Pe de altd parte,
defectiunile fizice sunt rezultatul imbatranirii componentelor sau a influentei mediului,
care cauzeaza devierea unor caracteristici ale echipamentului peste limitele campului
specificat al tolerantei. Se produc, astfel, erori determinate de asa-numitele defectiuni
parametrice hardware. Actiunile improprii ale operatorului, la panourile de control si
de fintretinere, pot determina functionarea defectuoasa a sistemului. Ceea ce
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introduce operatorul are prioritate mare, sistemele fiind foarte vuinerabile la comeny;
improprii $i la erori de operare. Proiectarea unui sistem tolerant la defectiuni necesity
gésirea unei metode care sa impiedice ca o componentd hardware deterioraty g
determine o defectiune logica si ca aceasta sa determine, la randul ei, o eroare,

In relativ scurta istorie a designuiui tolerant la defecte au existat multe confuzii intre
definitii si concep;te fundamentale. De exempiu,ﬁse' foloseau, Tn mod interschimbabi|,
termeni ca: defecfiune, deteriorare si eroare. Unii autori sustin ca o deteriorare a avyt
loc atunci cand calculatorul nu mai raspunde ia comenzi. Dimpotriva, alti autori
afirma cad o deteriorare este o defectiune fizica specifica, mai degrabj,
componentelor electronice. Datorita diversitatii de pareri in privinta intelegerii acestor
notiuni si pentru a se evita echivobul in lectura acestei lucrari, consider utild definirea
unor termeni, care, desi au serioase trimiteri bibliografice — [SIEV91], [LALA8S] si
[JOHNBS] — sunt inca departe de acceptarea universala. Aceste definiri sunt:

» Deteriorarea (failure) apare atunci cand iesirea obtinuta difera de cea proiectats
lesirea poate fi privitd la diferite niveluri de abstractizare: la nivel de

componenta electronica, la nivel de bloc sau la nivel de sistem;

» Defectiunea sau defectul (faulf) este o stare eronatd a maginii sau a sistemului de
programe, stare generata de: deteriorari ale componentelor, interferente fizice
cu mediul, erori ale operatorului uman sau proiectare incorecta,

 Eroarea (error) este manifestarea unei defectiuni intr-un program sau intr-o
structura de date. Ea poate aparea la o anumita distanta in spatiu si timp fata
de locul, respectiv momentul defectarii;

Definitiile de mai sus pot fi caracterizate de urmatoarele adjective:

* Adjectivul ,permanent” (idem in engleza) descrie ¢ deteriorare, o defectiune sau o
eroare cu caracter continuu si stabil. Daca este vorba despre echipament,

atunci o deteriorare permanenta reflecta o schimbare fizica ireversibila;

oAdjectiVui Jntermitent* (intermittent) descrie o defectiune sau o eroare care se
repetd ocazional;

* Adjectivul tranzitoriu“ (transient) descrie o defectiune sau o eroare non-repetitiva,

cauzata de conditii temporare. Exemple sunt actiunea particulelor a asupra
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